SENSORER

UNDERSAG INPUT 0G OUTPUT

Vend reaktionsmdleren om, sd de farvede felter er synlige.

Peg robottens sensorer nedad. Taend robotten, og falg dens instruktioner.
Underseq, hvilke input sensorerne registrerer, og hvilke handlinger robotten udferer.
Udfyld skemaet om robottens input og output.

Tali klassen om, hvordan en selvkerende bils sensorer kan gere trafikken mere sikker.

En robot har sensorer ligesom en
selvkgrende bil. Nér | underseger
robottens sensorer, laerer | om
input og output i selvkgrende biler.

KORT OM AKTIVITETEN DIDAKTISKE OVERVEJELSER

Eleverne arbejderigrupper med elevhaefte, robotog  * Vis aktivitetssiden pd tavien, og lees taleboblen

farvefelterne pd bagsiden af reaktionsmaleren. sammen. Gennemagd aktivitetens trin, sa eleverne
kender til aktivitetens formdil.

| aktiviteten anvender eleverne deres nye viden om * Tal med eleverne om, at robotten fungerer somen

sensorers input og output i praksis, hvor robotten model for en selvkarende bil.

fungerer som en model for en selvkarende bil. « Robottens farvesensor bruges béade som

repraesentant for en regnsensor og en lyssensor.

¢ Veer opmaerksom pd, at robotten forst aktiveres, nar
dens sensor registrerer det gronne farvefelt.

* Ndarrobotten har passeret dlle farverfelter, skal
eleverne vende robotten p& hovedet for at obser-
vere sidste output.

* Den kode, der her er overfort til robotterne, er
avanceret. Elever, der kender til blokkodning, kan fa
til opgave at analysere koden.

Aktiviteten afsluttes med en faelles opsamling.

)

INPUT

Hvad registrerer robotten?

Grev farve

ouTPUT

Hvilke handlinger udferer robotten?

Begyder at kgre

DIN FORBEREDELSE

* Forundervisningen skal du overfere den kode,
eleverne skal anvende i aktiviteten til alle robot-
ter. Folg instruktionen p& mylife.dk. Du kan ogsé
fa eleverne til selv at overfere koden, hvilket dog
kraever, at du deler den med eleverne.

* Afprev gerne selv "Underseq input og output”.

* Eksempler pa elevsvar er skrevet ind i aktiviteten
herilzererhaeftet.

MATERIALER

* 1 elevheefte pr. gruppe

* 1 reaktionsmdler pr.gruppe

* 71 robotpr.gruppe

1 ledning til overfersel af kode pr. gruppe
* T computer pr.gruppe






