| har leert en masse om sensorers input og output.
Nu er | klar til at kode robotten, sd den kan bestd
niveau 2 for selvkgrende biler.

KORT OM KAPITLET KAPITLETS VARIGHED DIDAKTISKE OVERVEJELSER DIN FORBEREDELSE

| kapitlet "Kerepreve 2" arbejder eleverne i grupper Ca. 45 minutter * Vis denne side i elevhaeftet pd tavien. * Kapitlet"Kereprove 2" kreever god plads pd qulvet,
med elevhaefte, robot, kerebane og kerekort. « Laestaleboblen hgjt sammen i klassen, og tal om s@ du kan med fordel inddrage faellesarealer.
KAPITLETS LARINGSMAL kapitlets laeringsmail. * Book skolens computere, hvis det er nedvendigt.
« Jeg kan bygge og overfore en kode til en robot, * Talmed eleve!'ne om, hvad b.ilens sensorgr skal * Oplad alle robotter for undervisningen.

sd den ved hjzelp af sine sensorer gennemfarer kunne holde oje med, efterhédnden som bilen kom-

en planlagt, kortere rute. mer h@j?re op I autonominiveau. ”ATER’ALER
Eleverne bestar kereprove 2 ved at kode robotten Jeq kan argumentere for sammenhaengen 4 Iﬂ:ﬁg%gg&gﬁ?ﬁ;’; g]uetV:moirgSt ?ilrlé?g:grfj_
til at bruge sine sensorer i trafikken, hvilket svarer mellem en robots sensorer og niveauer for P a— q « 1 robot pr. gruppe
til niveau 2 for selvkgrende biler. P& niveau 2 kan selvkerende biler. 9 P ’

* 1ledningtil overferelse af koder pr. gruppe
selvkerende biler fx skifte vejbane eller parkere selv 1 et tg i @b prLAUrupp
ved hjselp af sensorer. plakatm grebane pr. gruppe

1 kerekort pr. elev

Til sidsti aktiviteten far eleverne endnu et klister- 1 klistermaerke til "Kereprave 2" pr. elev
maerke i deres korekort. 1 computer pr. gruppe

Eleverne skal bygge og overfere en kode til robot-
ten, sd den kan bestd den anden af forlgbets tre
koreprover.

* 1 elevhaefte pr. gruppe






